SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT SZCZEGOLOWE

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
BUDOWA BOISKA SPORTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem przebudowy boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni
poliuretanowej wraz z ogrodzeniem, w Koszwatach.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych, stanowi
podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa
kompleksu boisk sportowych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.

2. MATERIALY

2.1. Podbudowa.

Pod docelowa nawierzchni¢ nalezy wykona¢ przepuszczalng podbudowe z kruszywa kamiennego o
nastepujacym przekroju:

- grunt rodzimy,

- warstwa odsaczajaca z piasku lub pospotki o gr. 10cm,

- warstwa konstrukcyjna z kruszywa kamiennego (fr. 31,5-63mm) o gr. 15cm,

- warstwa klinujaca z kruszywa kamiennego (fr. 0-31,5mm) o gr. 5cm,

- elastyczna podbudowa dynamiczna typu ET gr.3,5 cm

- nawierzchnia poliuretanowa - grubosci 13 mm (gr. okreslono dla systemu Conipur SP lub rownowazne)

Podbudowe nalezy oddzieli¢ od pozostatych elementow terenu za pomocg obrzezy betonowych
100x30x8cm ustawianych na tawie betonowej z betonu B15 z oporem .

2.2.Nawierzchnia.

Jako warstwe wykonczeniowg przyjmuje si¢ bezspoinowg przepuszczalng dla wody, nie prefabrykowang
nawierzchni¢ poliuretanowg - grubosci 13 mm (gr. okreslono dla systemu Conipur SP lub réwnowazne)
Nawierzchnie tego typu nalezy wykona¢ na podbudowie elastycznej typu ET o grubos$ci min. 30mm
Wiasnos$ci uzytkowe nawierzchni:

- bezspoinowos$¢

- antyposlizgowos$¢

- elastycznos¢

- odporno$¢ na starzenie 1 promieniowanie UV

- estetyczny wyglad

2.4.Pilkochwyty
Pilkochwyt boiska

Boisko projektuje si¢ wygrodzi¢ pitkochwytem panelowym przeznaczonym dla boisk wielofunkcyjnych o
wys. 4,00m. Zabezpieczenie antykorozyjne: ocynkowanie. System i kolor ogrodzenia dopasowaé do
istniejacego ogrodzenia.



Ogrodzenie wykonane z panela ogrodzeniowego, na stupkach stalowych ocynkowanych. 60x40mmx2,0
mm, w rozstawie osiowym co ~2,75 m. W ogrodzeniu projektuje si¢ brame¢ wjazdowa o wymiarach w
swietle L-4000 mm, H- 3000 mm - szt.1 1 furtke ogrodzeniowa o wymiarach w §wietle L 1000 mm, H
2000 mm —szt.1., wyposazone w zamek z wktadka patentowa.

Rozstaw 1 podziat poszczegdlnych przeset projektowanego ogrodzenia oraz miejsce usytuowania bram i
furtek podano w czgs$ci rysunkowej projektu technicznego.

Dodatkowo za bramkami nalezy zastosowal siatke polietylenowg zamocowang do istniejacego
pitkochwytu.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST ,,Wymagania ogdlne" .

3.2.Sprzet do wykonywania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z sprzetu
niezbednego do wykonania zadania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne"
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne".

5.2. Wykonanie robot.

Projektowana nawierzchnia boiska wielofunkcyjnego jest nawierzchnig sportowa bezspoinowa,
dwuwarstwowg o catkowitej grubosci min. 13 mm uktadang na placu budowy, (mata +natrysk)
Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody, wykonywana in-situ, stuzy do pokrywania nawierzchni boisk
wielofunkcyjnych, placow rekreacji ruchowej, kortow tenisowych, biezni lekkoatletycznych, sektorow i
rozbiegéw konkurencji technicznych , itp. Wykonywana zgodnie z normg DIN 18035/6 + IAAF.

5.2.1.Podbudowa.

Nawierzchnia poliuretanowa boiska wielofunkcyjnego wymaga podbudowy sztywnej, odpowiednio
wyprofilowanej spadkami podtuznymi i1 poprzecznymi, odchylki mierzone tatg di. 2m nie powinny byc¢
wieksze niz 8§ mm. Podloze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp.
Nie moze by¢ zaolejona (plamy nalezy usungc).

Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka, nie posiada¢ odspojonych
odlamkoéw. Natomiast podbudowa asfaltobetonowa powinna by¢ uwatowana w taki sposob, aby nie
wystepowato wykruszanie si¢ warstwy gorne;.

Alternatywnym podfozem jest tez podbudowa elastyczna, ktéra jest mieszaning granulatu gumowego,

kruszywa kwarcowego oraz lepiszcza poliuretanowego o grubosci min.30mm.

Projekt wykonawczy zaktada zastosowanie elastycznej podbudowy dynamicznej typu ET gr. 35 mm.
5.2.2.Impregnacja podloza.

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej oraz zwigzanie luznych czasteczek podtoza.
5.2.3.Wykonanie warstw.



Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkow pogodowych,
technologii wykonania oraz wilasciwych norm zuzycia poszczegélnych materiatow opisanych w
oryginalnych kartach technicznych systemow produktow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne".
6.2. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgodno$¢ z normg PN-EN 14877, lub rekomendacj¢ techniczng
ITB lub wyniki badan specjalistycznego laboratorium badajgcego nawierzchnie sportowe np. Labosport
oraz atesty higieniczne PZH.

6.3. Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinna by¢ przeznaczona do wykonania na terenie budowy. Nie
dopuszcza si¢ stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w calosci ani cze$ciowo).

2. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni i dotyczacym
wykonywanego zadania.

3. Spelianie wszystkich wymaganych minimalnych parametrow nawierzchni okreslonych w tabeli nalezy
potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja Techniczna ITB,
karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajacymi na ich weryfikacjg.

4. Wykonawca winien ztozy¢ gwarancje na oferowang nawierzchni¢ potwierdzong przez producenta
nawierzchni .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretanowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne" .
10. PRZEPISY 10.1. Normy.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenéw sportowych-Specyfikacja.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ST -2
WYKONANIE TRAWNIKA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem trawnika.
1.2 Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z zalozeniem
trawnikow dywanowych. Zakres rob6t obejmuje:

- trawniki dywanowe z obsianiem nasionami traw warstwy ziemi urodzajnej grubosci 5 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia posiadajgca zdolno$¢ produkcji roslin.
2. MATERIALY

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przeros$ni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Do nawozenia gleby moze by¢ stosowany kompost.

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalni sciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3 miesiecy. Kompost z kory sosnowe;j
moze by¢ stosowany jako nawoz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z gleba.

Nasiona traw mozna stosowa¢ w postaci gotowych mieszanek. Rodzaj mieszanki do wysiania wymaga
akceptacji Kierownik Projektu.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klas¢, numer normy
wedtug ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET

Sprzet do pozyskania ziemi urodzajnej - spycharka gasienicowa, do zatadunku ziemi koparka.

Sprzet uzywany do uprawy gleby - glebogryzarka.

Sprzet do zaktadania trawnikow - wat kolczatka oraz wat gladki.

Sprzet do pielegnacji trawnikdéw - kosiarki mechaniczne do koszenia na terenie ptaskim oraz naskarpie.
Sprzet powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, Ze nie uszkodzi si¢ ani
nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT



5.2. Wykonanie trawnikow dywanowych

Wyznaczenie miejsc wykonania trawnikow nalezy wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
Wymagania dotyczgce wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, kamieni i zanieczyszczen,

- przy wymianie gruntu rodzimego nieurodzajnego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do kraweznikow o okoto 5 cm,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- po przekopaniu terenu na gleboko$¢ szpadla (w przypadku bardzo mato urodzajnej ziemi) nalezy
zastosowac 5 cm warstwe kompostu, mieszajac go z istniejgca ziemig), nastepnie teren nalezy wyrownac,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa wysokosci Scm 1 wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowaé watem gladkim a potem walem - kolczatkg Iub
zagrabic,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane s3 w ilosci 1 do 4 kg na 100 m2, chyba Projekt przewiduje
inaczej,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub waltem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrdéwnania i

stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapilo przez walowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gladkiego.

5.3. Pielegnacja trawnikow

Pielggnacja trawnikow w okresie gwarancji obejmuje:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto 5 - 10 cm, nastgpne
gdy trawa odrosnie do wysokos$ci 10-12 cm,

- trawa po skoszeniu powinna by¢ zgrabiona,

- koszenia trawnikéw powinny odbywac si¢ czesto, wysokos¢ cigcia i czestos¢ koszenia nalezy dostosowac
do rodzaju wysianej trawy,

- nawozenie w trakcie pielegnacji - nawdz wysiewany gdy trawa jest zupetnie sucha, a po wysiewie obficie
podla¢. Wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu, latem nalezy zwigkszy¢ dawke fosforu 1
potasu ograniczajac azot, ostatnie nawozenie z udziatem fosforu i potasu,

- chwasty trwate nalezy usuwac recznie, srodki chwastobojcze mozna stosowac po uptywie 6 miesiecy od
zatozenia trawnika.

5.4. Pielegnacja po posadzeniu

Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciggu roku po posadzeniu) polega na podlewaniu,
odchwaszczaniu, nawozeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 6.1. Kontrola jako$ci trawnikéw

Kontrola w zakresie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- 0CZyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- okresleniu ilo$ci zanieczyszczen (w m3),

- pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwalke,

- wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- iloéci rozrzuconego kompostu,



- prawidlowo$ci uwalowania terenu,

- zgodno$ci sktadu mieszanki traw z ustaleniami,

- gestosci zasiewu nasion,

- prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy, Kontrola robot
przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. "tysin"),

- braku obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa:
- dla trawnika dywanowego - m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 trawnika dywanowego obejmuje:
- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,

- zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania,
- zakladanie trawnikow,
- pielegnacja obsiania: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczenie,

- badania i pomiary jako$ci wykonanych robot. Dokumentacja projektowa obejmuje:
- trawnik dywanowy na warstwie humusu 5 cm



