SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.

PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

PODBUDOWA POD NAWIERZCHNIE
ORAZ UTWARDZENIE POBOCZY KRUSZYWEM

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

L1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegélowe; specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy oraz poboczy

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna dotyczy utwardzenia nawierzchni w Gminie Cedry Wielkie
1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudéw
i nawierzchni z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] i/lub PN-EN 13242 i/lub WT-4 Warunki
Techniczne GDDKIA (tablica A1) i/lub innych kruszyw zaakceptowanych przez inwestora

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
przetargowe;j, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza

Pobocze/podbudowa/nawierzchnia =z kruszyw wg PN-S-06102 [21] i/lub PN-EN 13242 i/lub WT-4 W arunki

Techniczne GDDKIA (tablica A1)
i/lub kruszywo uzyskane z robét ziemnych (pozycja HI. 2. a) — z projektu budowlanego

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét zgodne ze sztuka budowlana

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgee materialow
Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano 1.3
2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie oraz poboczy z kruszywa
podano w 1.3

2.3. Wymagania dla materiafow

2.3.1. Wymagania dla kruszywa



Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlig PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1, lub materiat spelniajacy wymagania normy PN-EN
13242 lub materiat speliajacy jedynie wymagania WT-4 Warunki Techniczne GDDKiA (tablica A.1)
lub kruszywo uzyskane z rob6t ziemnych (pozycja 1. 2. a) — z projektu budowlanego i/lub inne kruszywo
zaakceptowane przez inwestora
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (g6ma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowsa
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00. - Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac si¢ mozliwoécia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewnic¢

wytworzenie jednorodne]j mieszanki o wilgotnoci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢c dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.



5. WYKONANIE ROBOT

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to
Jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci na podétawie oceny wizualnej

6.2. Badania przed prystapieniem do robit

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wizualnie oceni¢ material
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno umozliwiaé Jjej zageszezenie

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokosé podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokodci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wartosé wskazang w dokumentacji projektowe;j.

6.4.2. R6wnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa atg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 20 mm dla podbudowy zasadnicze;j,

- 30 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +
1,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Nie okresla si¢ rzednych wysokoéciowych

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

0O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie r6znié od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy/pobocza/mawierzchni z kruszywa oraz podbudowy z piasku * 70%,

- w miejscach lub na calej drodze mozna zrezygnowac z wykonania podbudowy jezeli grunt po wykorytowaniu nie jest
w stanie migkkoplastycznym, jest suchy i wystarczajgco nosny (potrzebe wykonania podbudowy oceniaé na biezaco w
czasie wykonywania robat)

6.4.7 Nosnos¢ podbudowy
Powinna by¢ wystarczajaca dla samochodéw osobowych i matych dostawczych

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru rob6t - dokonywane razem z przedstawicielem inwestora
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m> (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja gdy spetniajg jej podstawowe wymagania réwnosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z dokumentacja przetargowa



