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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacii technicznej (SST) sg Wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna Jjest stosowana Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z utwardzeniem nawierzchni w Gminie Cedry Wielkie

1.3. Zakres robot objetych SST

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czes¢ stanowigea odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obickt mostowy, korpus
ziemny, wezet),

1.4.2. Chodnik - Wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi Zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas Jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu

L4.5. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktorej wyznaczeniy poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

L.4.6. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4. 7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
Wyslepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogj - Jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchnj - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru Zeszyl z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiary dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru,

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badafi i prob zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu
na podfoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu. ‘ . . o
a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow

atmosferycmych. _ N
b) Warsm;ywiqiqca - warstwa znajdujgca sie migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze

rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.




¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuizaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢zgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

¢) Podbudowa zasadnicza - gdérna czesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchn. Moze
ona skfadac sie z j ednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji noénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierac warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiekty mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Pobocze - €zgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca Jjednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchnj.

1.4.21. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.22. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,

1.4.23. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.26. Przetargowa dokumentacja — specyfikacja istotnych warunkéw zamoéwienia wraz z wszystkimi
zatacznikami (przedmiarem robét i planem sytuacyjnym)

1.4.27. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie Jjako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.30. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna calogé konstrukeyjng Iub
technologiczng, zdola do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze po]egaé na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu oraz z urzadzeniami bezpieczesistwa ruchu drogowego.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za Jjako$¢ wykonanych robét, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa
1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgeych bezpicozefistwa i
higieny pracy.




2. MATERIALY

2.1 Zrédia uzyskania materialow

dosstawcy
2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawea moze pozyskiwac materialy z korytowania, w szczegblnosci moze pozyskac material
mieszanke kruszywa zuzli 1tp. znajdujacych si¢ w istniejacej nawierzchni przed utwardzeniem i wbudowanie jej
na pobocze utwardzone kruszywem lub nawierzchnie z kruszywa lub jako podbudowe z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania Jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiadag pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustaler w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.,

Liczba i wydajnogé SPrzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnogcia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi Jjego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac lub Wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wybory i uzyska jego
akceptacje przed uZyciem sprzetu. Wybrany sprezet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Umowy,
zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nje dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

transportu nie spemiajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytlkowanych odcinkdow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetodei, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania grunty (materiahu).

Zwigkszenie odlegtodci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie zostaty wezesnie]
zaakceptowane na pi§mie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy oraz za jal.<os'(::
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjac_ pr(_)jektowq, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawee oraz pole(?emarm Inspektora Nadzoru.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét,




Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne Wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora Nadzoru,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli Jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
Jjako$¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli,

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie Jjednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan,

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja Jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z przedmiarem i SST, w
Jednostkach ustalonych w kosztorysie.

obmierzanych robét i terminje obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiargw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

7.2. Czas prezeprowadzenia obmiary

Obmiary bedg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania
dluzszej przerwy w robotach.
Obmiar robet zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania,
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem,
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w Sposob  zrozumialy i
Jjednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.3. Zasady okreslania ilosci robét i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie Wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugosé
pommozona przez Sredni przekro;.
Hosci, ktére majg byé¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z Wymaganiami
SST.

7.4. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i Sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. '
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badar atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. _ _
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.




8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbicr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

8.3. Odbigr ostateczny robét

8.3.1. Zasady odbiory ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
Jakoscei i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci

Inspektora Nadzory i Wykonawcy:. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg proj ektowg i SST.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykorniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustalj nowy termin
odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI » WYNAGRODZENIE ZA WYKONANE ROBOTY

9.1. Ustalenia ogdlne

Wynagrodzenie za wykonanie robot zawartych w umowie kontraktowej zostato okreslone
W Projekcie Umowy Kontraktowej z Wykonaweg

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacia ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukeje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan ; drenazu,
() tymczasows przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier

i $wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje: mgr inz. Bernard Pawiak
(a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania, UPRAWMIERIA BUnowLbwl POR/A055/P D,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego. do pciekloy ; : ‘a b‘% roul

10. PRZEPISY ZWIAZANE W Specyeinad kenstrikeyno | budowtane;

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 géz’ni;jszymi Zmianami). o

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555). o o .

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 . o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poézniejszymi zmianami).




